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Forudsætninger og baggrund for valg

▪ Logistikkoncept baseret på: 

▪ Effektiviseringskrav på 7%

▪ Færre kvadratmeter

▪ Nicher til vogne

▪ Outsourced men ”in-house” leverandører

▪ ”Just in time” princip

▪ ”Standard” løsninger 



Forudsætninger og baggrund for valg

▪ Det samme skal transporteres – men smartere!

▪ Automatiserede transportsystemer

▪ Understøttende IT systemer til logistik

▪ Nye arbejdsgange på regionalt plan



”Robotteknologiske” løsninger

▪ AGV – Automated Guided Vehicle

▪ El-truck (primært som back-up)

▪ Ø160 mm. PTS – Pneumatic Tube System

▪ Nedkastsskakte

▪ Elevatorer



Byggeetaper
Varemodtagelse

Affaldsgård



”Robotteknologiske” løsninger
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Horisontal transport i kælder
- Vogne el. containere via AGV, 

el-truck el. manuelt
- Prøver og blod i rørpost

Vertikal transport på hospitalet
- Vogne i elevator
- Prøver og blod i rørpost
- Affald/urent linned i nedkastsskakte

Varemodtagelse

Horisontal 

transport
Affaldsgård

Vertikal 

transport

Kliniske afsnit 

”De sidste 50 m.”



Logistikpunkter



AGV flow i kælderen



Supply Chain Kortlægning



Logistiksystemer, Nyt OUH

Oplæg 12.09.2018 / Anne Mette Vraa 



Transportsystemer på Nyt OUH

Logistikken på Nyt OUH bliver automatiseret mest muligt, med 4 automatiserede systemer til henholdsvis 

kasser, vogne, rørpost og pusterør.

Kasse-system AGV-system Rørpost Pusterør Manuel transport



De fysiske rammer



Transportveje på logistiketagen, plan 02

Kasse-/retur elevatorer

Kassetransportbaner niv 02

Logistikområder/kasselager niv 02



Hovedelementer i logistikstrukturen

• Servicebyen: som er den primære forbindelsen til/fra såvel eksterne som regionale leverandører.

• Horisontal transport: som forbinder servicebyen og hospitalet samt hospitalet internt.

• Vertikal transport: som er transportvejen til/fra de kliniske afsnit på etagerne.

• De sidste 30m: som er logistikfaciliteterne på de kliniske afsnit og øvrige forbrugssteder.



Ren- og uren zone – eksempel

Ren zone

Uren zone



Primære flows

Varetyper/transportsystem Kassesystem AGV-system Rørpostsystem Pusterørssystem Manuel transport

Forbrugsvarer
Medicin (klar til brug)
Væsker 
Sterile engangsartikler
Sterile enkeltpak. flergangsartikler
Pakker og post 
Laboratorieprøver
Utensilier 
Affald
Sengelinned - retur i kasser

Store forbrugsvarer
Laboratorievarer 
Medicin (klar til brug)
Væsker (store mængder)  
Case carts (sterilgods)
Sterile enkeltpak. flergangsartikler
Pakker og post
Madvogne
Fleksible skoper
Hjælpemidler og mobilt udstyr
Personalebeklædning 
Sengelinned - frem i burvogne

Laboratorieprøver
Blodprøver
Pakker og post
Evt. medicin (klar til brug)

Blodprøver

Medicin
Senge
Farligt gods
Organer
Mors 
Stort affald



Erfaringer med robotten OPTIMUS

Session: Robotters gang på danske hospitaler
Netværksdage for godt sygehusbyggeri 
den 11.-12. september 2018



Efteråret 2017

Workshop mellem drift og byggeri

Sjællands Universitetshospital, Køge og projektorganisationen drøftede mulighederne for at 
indlede et test -/ innovationsforløb om brug af robotter til at løse mindre transportopgaver i 
hospitalets patientnære-områder – ”De sidste 50 meter”.

Udvælgelse af opgave for en mobil robot

Driften arbejdede videre med undersøgelse af, hvor det bedst gav mening at afprøve den mobile 
robot - dette set i lyset af muligheden for afgrænsning af projektet, udviklingen i samfundet og 
hvad der logistisk set er muligt.

Erfaringer med robotten 



• Vænne organisationen til den eksisterende robotteknologi

• Bringe ny viden til organisationen, om hvad teknologien kan

• Bidrage med viden til det kommende byggeri

Formål med at afprøve en mindre robot



Robottens opgave

Pakning af vogn

Transport af 
vogn til afsnit

På-
pladslægning i 

afsnit

Returnering af 
vogn



Optimistisk tidsplan

Sideløbende spor/emner:

• Arbejdsflow/logistik

• IT og teknik

• Kommunikation

• Økonomi og indkøb

• Opstart



Planlægning og afklaringer

Er elevatoren stor nok?

Er gangene brede nok?

Hvor meget vejer og fylder 

varerne?

Hvor skal der skiltes og 

opmærkes?

Hvor skal robotten levere til, og 

afhente fra?
Er der plads til robotten? – og 

hvad med flugtvejene?

Hvor skal sengene flyttes hen?
Hvordan ser et robotpiktogram 

ud?

Hvem holder tilbage for hvem?

Hvad gør vi ved brand?

-og hvad gør vi hvis robotten er 

faret vild?



Ruter



OPTIMUS 
– regionens første transportrobot



Læringspunkter i processen

• Fokus på snitflader mellem enheder fra start
IT/Afsnit/Koncern Service/Samarbejdspartnere/leverandører

• Fleksibilitet i forhold til arbejdsgange
Ny teknologi medfører ændrede arbejdsgange

• Behov for nye kompetencer

• Kommunikation i organisationen – og til omverdenen
Få medarbejdere med, og ikke imod
Positive historier i pressen

• Udvikling tager tid…



OPTIMUS 
– i aktion



Det skal give mening at implementere robotteknologi

• Businesscase

• Økonomisk besparelse

• Effektivisering

Få styr på snitfladerne i organisationen

• Interessentanalyse

Tilpasning af arbejdsgange.

• Change management proces

Kompetenceudvikling og uddannelse af personale

Kommunikation i organisationen - i og til omverdenen

• Synlig ledelse

• Ambassadører

• Ildsjæle

Udkast til overvejelsespunkter i forhold til teknologi-
valg (eller fravalg)


